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Résumé frangais : Le processus de conception d'un
produit mécanique regroupe généralement
difféerentes  activités. Chaque  activité  est
généralement modélisée par un programme qui
exécute des procédures appelées a partir des
méthodes définies dans différentes classes d'objets.
De méme, différentes activités manipulent les
mémes objets sans aucune interaction entre eux.
Cependant, une simple modification des attributs
d'un objet peut impliquer des modifications sur les
attributs des autres objets manipulés par d'autres
activités. Dans la thése, nous présentons un
systéme intégré de conception des boites de
transmission par engrenages. Dans ce systéme,
nous présentons une approche qui permet de
coopérer des différentes activités de conception des
boites de transmission. Cette approche est basée
sur une représentation orientée objets des différents
composants mécaniques de la boite. Cette
représentation permet la construction d'une
bibliothéque de composants commune pour toutes
les activités de conception. La compatibilité du
systéme est maintenue grace a la définition de
différentes relations de parenté entre les objets, des
contraintes et des régles de conception, ainsi que
des méthodes. Cette bibliothéque communique entre
un module de traitement des données, un module de
base des données, et l'utilisateur a travers une
interface homme-machine.
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English abstract The design process of
mechanical product gathers generally different
activities. Each activity is generally modeled by a
program that executes called from methods defined
in different classes of objects. Similarly, different
activities manipulate the same objects without any
interaction between them. However, a simple
modification of attributes of an object can imply
modifications on attributes of the other objects
manipulated during others activities. In the thesis, we
present an integrated design system of gearboxes.
In this system, we present an approach that allows
to cooperate the different design activities of
transmission gearboxes. This approach is based on
an object oriented representation of the different
mechanical components of the gearbox. This
representation allows the definition of a common
component library for all design activities. The
compatibility of the system is maintained with the
different relationship definition between objects,
constraints, design rules and methods. This library
communicates between a module of data
processing, a module of data basis and the user.




