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La géométrie finale des
engrenages spiro-coniques utilisés en aéronautique
est obtenue sur des machines Gleason complexes.
Le temps de conception et de mise au point de ces
engrenages dépend de l'intéraction entre les
conditions de Bureau d'Etudes et les possibilités de
l'atelier. Les travaux réalisés au cours de ce travail
avaient comme objectif de créer un logiciel de
Conception Assistée par Ordinateur assurant à la
fois une liaison entre fabrication et conception et une
description fine des opérations. La première partie
du travail présente la modélisation cinématique de la
rectification des dentures et la simulation de la
réalisation de la géométrie. Le modèle graphique
obtenu est utilisé dans la seconde partie pour
simuler l'engrènement à faible puissance. Une faible
modification des surfaces actives de denture
entraîne des variations importantes des zones de
portée, les fluctuations du rapport de transmission
sont aussi obtenues. La troisième partie du travail
porte sur la simulation à forte puissance. Les
déformations des dentures sont obtenues à partir de
modèles Eléments Finis et de conditions aux limites
réalistes. La répartition des charges entre les
couples de dents en prise est calculée à l'aide de
modèles simplifiés. L'ensemble des résultats est
exploité à partir de visualisations graphiques. A
chaque étape du travail, une comparaison globale
entre les résultats issus du logiciel et ceux mesurés
sur les pièces fabriquées et testées à l'Atelier est
faite.
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