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Contexte global

B Developpement de modeles et methodes numeériques innovantes pour la dynamique rapide.

Partenariats

B Couplage de sous domaines en temps sans dissipation aux interfaces : EF-EF, SPH-EF. :‘: €DF

B Couplage de codes non intrusif. ——

B Reduction de modele en dynamique transitoire. {@Sﬁ&RCH

B Rupture sous impact : glace, transition traction/cisaillement dans les metaux, ... S SAFRAN Aml-ll!yl-c!’k
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Couplage en dynamique transitoire

B Methode de couplage de sous domaines en temps dite BGC %, | GCIE Impact basse
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B Integrateur en temps alpha dissipatif quelconque pour chaque sous domaine.
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B Couplage de code non intrusif sans dissipation aux interfaces.

B SPH fluide Asphodel — EF solide Code_Aster. @_'JCA
B EF implicite Zset — EF explicite EPX
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Roulage d’un pneu
sur route mouillee
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Rupture d'un barrage sur un mur élastique

B Critere de transition traction-cisaillement en 2D et 3D pour g Extension de la méthode Proper Generalized

la rupture des metaux sous chocs. Decomposition pour la reduction de modele espace temps
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Rupture dynamique - SPH

B Modele dendommagement reqgularise (effet retard) : glace,
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B Extension en 3D pour la propagation de fissures courbes couplé avec SPH fluide et EF.

non planes en mode mixte I+lI+ll. : , , . .
Rupture d'une plaque fissuree chargee par un fluide sous pression
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