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B Fléments dédiés non-linéaires B Definir les signaux caracteristiques du comportement
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Amélioration

B Réponse dynamique transitoire : schéma de Newmark
B Code de calcul EF rapide : 250ddl / DAE complete Intéréts et résultats

B Modelisation EF dédiée pour les DAE du volant au
vehicule (toutes architectures)

—— Smulation
—— Experimental

B Résolution numeérique rapide

B Code de calcul utilisé dans l'industrie

B Comprehension du comportement dynamique des DAE

B Amélioration de la conception des DAE

-
=

l'." =
@ :‘:’NSD L.Iﬂwzns.rrf D= LyoN

LY ON

o michele.guingand@insa-lyon.fr
LaMCoS, Université de Lyon, CNRS, INSA-Lyon UMR5259, 18-20 rue des Sciences - F69621 Villeurbanne Cedex

_aboratoire de (Mecanigue desr Contactsr et des Jtructurer




