Viscoplasticite — instabilite — rupture
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Fracture et instabilités de differents mateéeriaux dans des conditions particulieres

B Rupture des metaux

B |nstabilités et integrite sous sollicitations multi physiques

B Fatigue sous chargement multi-axiaux et non proportionnels

B Comportement a rupture des tissus biologiques

Instabilites et integrite sous sollicitations multi physiques
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B Criteres de bifurcation pour la préediction du flambage

Meéthodologie:

1. Etablissement et validation de criteres de
flambage par fluage

2. Montages d'essais dedies avec instrumentation
multimodale

3. Dialogue Essais-Calculs  chorgaur do Chalour o [}

4. Implémentation numerique de lois de “Encanio pression-
comportement viscoplastique et de criteres

de bifurcation

[Jacquet et al 2019]
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B Fissuration dans les matériaux viscoplastiques

Observations experimentales d’une gaine de Zr-4 Modele champ de phase
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Simulation champ de phase pour determiner les
caracteristique de Zyrcaloy-4 sous transformation entre
etat elasto-viscoplasticite, fragile. [Djeumen et al 2020]

Fissuration sous conditions complexes

B Rupture des materiaux sous chargement cyclique
Meéthodologie:
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Comportement a rupture des tissus biologiques

B Caracterisation mécanique de parois abdominales reparees
par pose d'un textile de renfort, en vue de limiter les risques
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